
三相异步电动机正反转
控制电路实训



教学目标
知识目标：掌握三相电动机正反转控制线路的工作

原理、设计及安装方法。

技能目标：培养学生自主学习能力，理论联系实践，

能分析电机控制电路原理。

情感目标：树立互帮互助的团队合作意识。增强学生

集体荣誉感。培养学生严谨认真的职业工

作态度。



教学重点

三相异步电动机正

反转的工作原理。

教学难点

设计三相异步电动

机正反转双重连锁

控制线路。

重点难点



复习提问

1、电动机正转控制线路中有哪些元器件？

断路器

交流接触器

按钮

热继电器



2、电动机是如何实现正转控制的？

复习提问



导入新课：电动机正反转的实例



三相异步电动机的转向取决于通入三相异步电动机的转向取决于通入

定子绕组中三相电源的相序。定子绕组中三相电源的相序。

思考：如何改变三相异步电动机的转向？思考：思考：如何改变三相异步电动机的转向？



正转正转 反转反转

方法方法：：改变电源进线中任意两相相序，就可实现反转。

反转反转 反转反转
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操作步骤：
①合闸。

②正转起动。

③正转停止。
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操作步骤：

①合闸。

②正转起动。

③正转停止。

M
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④反转起动。

⑤反转停止。
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正转运行时反转起动，会发生什么情况？


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互锁触点

SB2

SB1 

× × ×

KM1 

Q

L1       L2       L3

FR

M
3 ~

SB3 

KM1 

FR

KM2 

KM1 

KM2

KM2

KM2

怎样保证错误操作系统不动作？

——互锁！

KM1
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正转运行时反转
控制支路被断开
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反转运行时正转
控制支路被断开
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电路工作过程演示：电路工作过程演示：电路工作过程演示：



电路安装与注意事项

安装注意事项

1、打开走线槽盖板,走线一定要直，按照原理图分
清主电路、控制电路层次。

2、用万用表检查或判别常开、常闭触点（按钮、接
触器、热继电器等）。

3、剥线时线头不要剥的过长（1cm左右）。

4、接线一定要接牢固，不要把裸线部分暴露

在外。

5、接完线后一定盖好盖板。



电工板安装效果图：



课堂小结

2、接触器双重连锁的正反转控制电路的工作

原理。

1、三相异步电动机的转向取决于通入定子绕

组中三相交流电的相序。



同学如果遇到疑惑请联系
我！
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